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	1.5. att. Vadītāja beigu temperatūras aprēķins īsslēguma režīmā a — aplēses līknes; b — aplēses secība�����������������������������������������������������������������
	1.6. att. Silšanas process īslaicīgā režīmā (S2), salīdzinot ar S1 režīmu�����������������������������������
	1.7. att. Silšanas process S3 un S6 režīmā, salīdzinot ar S1 režīmu�僑唪パ唪��������0㈰0㜳䃯唪⃯
	2.5. att. Silšanas process S4 režīmā����������
	1.9. att. Elektriska loka izstiepšanas variants 1 — kontakti; 2 — riņķveida loka ķermenis���������������
	1.10. att. Elektriskā loka pārvietošanās magnētiskā lauka iespaidā����������怆嘪䀆嘪胪唪烮唪����������Ā�
	1.11. att. Feromagnētiska ķermeņa iedarbība uz elektrisko loku. 1 — feromagnētiska plāksnīte�����������������������������������
	1.12. att. Elektrodinamiskie spēki kontaktu sistēmā: a — A3700 tipa lielstrāvas automātslēdža galveno kontaktu ķēdes elementu savstarpējais izvietojums, kur 1 — cilpas veida nekustīgs strāvas I vadītājs; 2 — šarnīrā 6 nostiprināta ierobežoti kustīgā kontakta U-veida pamatne; 3 — kustīgā kontakta pamatne; 4 — kontaktdetaļas; 5 — kontaktatspere; 6 — šarnīrs; 7 — savienojuma mezgls; b — elektrodinamisko spēku Fed darbība, ja blakus esošos vadītājos pretēji strāvas virzieni un ap vadītājiem noslēdzas magnētiskā plūsma Ф. Elektrodinamiskie spēki vadītājus savstarpēji atgrūž, c — ja vadītājos vienādi strāvas virzieni, elektrodinamiskie spēki vadītājus savstarpēji pievelk; d — kontaktu sistēmas posma 1 vadītājos I, II, III plūstošās strāvas I radīto elektrodinamisko spēku Fedl Fed2 un Fed3 darbības virzieni���������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	1.13. att. Elektrodinamiskie spēki sadurkontaktā����������
	1.14. att. Elektrodinamiskie spēki releja kontaktu sistēmā���������������
	1.15. att. Līdzstrāvas elektriska loka voltamperu raksturlīknes�灈嘪偈嘪����������
	1.16. att. Sprieguma krituma un sprieguma gradienta sadalījums pa līdzstrāvas elektriskā loka garumu��������������������
	1.17. att. Līdzstrāvas loka dzēšanas noteikumi���������������
	1.18. att. Sprieguma un strāvas oscilogrammas, atslēdzot lielu (a) un mazu (b) induktivitāti���������������
	1.19. att. Maiņstrāvas elektriska loka raksturlīknes�嘪ゕ嘪ႝ嘪ゖ嘪�������
	1.20. att. Strāvas izmaiņa pie i = 0����������
	1.21. att. Procesi pēc momenta, kad i = 0: a — loka dzišanas gadījumā, b — loka atkārtotas aizdegšanās gadījumā�����������������������������������
	1.22. att. Zemsprieguma ķēdes atslēgšanas process�삓嘪����������Ā�
	1.23. att. Process īsā elektriskā lokā, kad i = 0��������������������
	1.24. att. Spriegumu atjaunošanas process uz kontaktiem
	1.25. att. Elektriskais loks platā (a) un šaurā (b) garenspraugā��������嘪恤嘪と嘪ၨ
	1.26. att. Lokdzēses kameras ar dažādas formas garenspraugām���������������
	1.27. att. Dejonu režģa lokdzēses kamera 1 — loks pirms ieiešanas režģī; 2 — feromagnētiska materiāla plāksnīte; 3 — loks sadalīts režģī 1 — lokdzēses kameras garums������������������������������������������������������������
	1.28. att. Shēma līdzstrāvas loka atslēgšanai vakuumkamerā� — lokdzēses kameras gar
	1.29. att. Spriegumu oscilogramma
	1.30. att. a — skrūvjsavienojumu veidi; b — firmas ABB termoreleju pieslēgspaiļu marķējums (M — vītnes izmērs, h x 1 — atveres izmēri)����������������������������������������
	1.31. att. a — punkta, b — līnijas, c — plaknes veida kontakti: 1 — konuss; 2 — plakne; 3 — cilindrs�es i
	1.32. att. Kustīgo kontaktu konstrukciju veidi: a — punktveida kontakti; b — līnijveida kontakti: c — plaknes veida kontakti����������
	1.33. att. Kontakta veidošanās 1 — oksīdu un nosēdumu plēvītes; 2 — strāvas pārejas vietas; Fk — kontaktu spiediena spēks; Rk — kontakta pārejas pretestība; I — strāva; Uk — sprieguma kritums; Vk — kontaktu sasiluma temperatūra������������������������������������������������������������
	1.34. att. Kontaktdetaļu īpatnējais nolietojums Gip atkarībā no kontaktu atslēgšanas ātruma vk. G+īp — pozitīvās polaritātes kontaktam, Gīp — negatīvās polaritātes kontaktam, Tk — komutējamās ķēdes laika konstante,B dz — lokdzēses magnētiskā lauka indukcija�〰㌲〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㜳〰㜴〰㜲〱〱〰㜶〰㘱〰㜳〰㈰〰㜰〱〱〰㜲〰㘵〰㙡〰㘱〰㜳〰㈰〰㜶〰㘹〰㘵〰㜴〰㘱〰㜳〰㍢〰㈰〰㐶〰㙢〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㜵〰㈰〰㜳〰㜰〰㘹〰㘵〰㘴〰㘹〰㘵〰㙥〰㘱〰㈰〰㜳〰㜰〱
	1.35. att. Automātiskās vadības shēmu signāldevēju izejas un signāluztvērēju ieejas ķēžu strāvu un spriegumu līmeņu robežas. Iekrāsots biežāk lietojamo līmeņu diapazons�㘹〰㘵〰㜴〰㙦〰㙡〰㜵〰㙤〰㜳〰㈰〰㐷〰㘹〰㜰〰㈰〰㘱〰㜴〰㙢〰㘱〰㜲〱㉢〰㘲〱〱〰㈰〰㙥〰㙦〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㜵〰㈰〰㘱〰㜴〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘷〱㘱〰㘱〰㙥〰㘱〰㜳
	5 — kontaktu atstarpe, dk — kontaktdetaļas diametrs, hk — kontaktdetaļas biezums����0㘱İ㜴〱㉢
	1.36. att. Herkonu konstrukcijas a-d — ar ieslēdzošiem kontaktiem; e-h — ar pārslēdzošiem kontaktiem; i, j — palielinātas jaudas herkoni; 1-3, 5, 6 — kontaktplāksnītes; 4 — balons; 7-10 — spoles; 11 — caurums; 12 — atspere; 13,14 — lokdzēses kontakti; 15 — enkurs�����������������������������������
	1.37. att. Herkonu klasifikācija�圪圪₇
	1.38. att. Membrānu herkons 1 — nekustīgā KP; 2 — gredzenveida pamatne; 3 — vāciņš; 4 — membrāna; 5 — kalibrēta starplika; 6 — stikla sakausējums; 7 — urbums; 8 — membrānas centrālā daļa; 9,10,11 — membrānas sloksnītes����������������������������������������������������������������������
	1.39. att. Dzīvsudraba herkoni a — ar kapitārkanālu; b — ar feromagnētisku pildījumu; c — kontaktu vibrācijas; 1 — kustīgā KP; 2, 3 — nekustīgās KP; 4 — balons; 5 — dzīvsudrabs; 6 — feromagnētiskais šķidrums; 7 — dzīvsudraba kārtiņa; 8 — metāliskais tiltiņš�〰㘵〰㙤〰㘲〰㜲〱〱〰㙥〰㜵〰㈰〰㘸〰㘵〰㜲〰㙢〰㙦〰㙥〰㜳〰㈰〰㌱〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙥〰㘵〰㙢〰㜵〰㜳〰㜴〱㉢〰㘷〱〱〰㈰〰㑢〰㔰〰㍢〰㈰〰㌲〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㘷〰㜲〰㘵〰㘴〰㝡〰㘵〰
	2.1. att. Svirslēdzis a — atslēgšanas momentā; b — apzīmējums shēmās; 1 — izolācijas materiāla pamatne; 2 — kontaktligzda jeb nekustīgais kontakts; 3 — sprieguma pievads; 4 — kustīgais kontakts jeb nazis; 5 — izolācijas materiāla nažus savienojošā traversa; 6 — rokturis; 7 — elektriskais loks; 8 — elektroenerģijas lietotāja pievienotājvads�������������������������������������������������������������������������������������
	2.2. att. Svirslēdzis ar lokdzēses kontaktiem a — galvenais nazis 1 atslēgts, lokdzēses nazis 2 ieslēgts; b — svirslēdzis atslēgtā stāvoklī�������������������������������������������������愃
	2.4. att. Svirslēdzis un pārslēdzis a — svirslēdzis; b — pārslēdzis; 1 — kustīgie kontakti jeb naži; 2 — vadi no sprieguma avota; 3 — kontaktligzda jeb nekustīgais kontakts; 4 — elektroenerģijas lietotāja pievienojuma vada vietas�������耇�㄃�晥晦〰㌲〰㉥〰㌲〰㉥〰㈰〰㘱〰㜴〰㜴〰㉥〰㈰〰㔳〰㜶〰㘹〰㜲〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘴〰
	2.3. att. Svirslēdzis ar lokdzēses kameru 1 — nekustīgais kontakts; 2 — kustīgais kontakts; 3 — lokdzēses režģis; 4 — elektriskais loks������������������������������
	2.5. att. Svirslēdzis ar centrālo sviras piedziņu un lokdzēses kamerām 1 — kustīgā kontakta nazis; 2 — nekustīgie kontakti; 3 — lokdzēses kamera���������������������������������������������
	2.6. att. Paketslēdzis a — paketslēdža shēma dažādos stāvokļos; b — paketslēdža uzbūve; c — paketslēdža apzīmējums shēmā; 1 — izolācijas materiāla korpuss; 2 — nekustīgie kontakti; 3 — kustīgais kontaktnazis; 4 — fibras plāksnīte; 5 — vārpsta; 6 — rokturis����������������������������������������������������������������������������������������������������
	2.7 att. Pārslēdži IN =16 A a — V/ 333-035411; b — V/ 333-035423; c — V/ 333-035511; d — V/ 333-035521.�gie konta
	2.8. att. Vienpola slēdzis ar spiedpogu un viepola pārslēdzis ar spiedpogu; IN =16A , UN = 250 V . a — V/ 333-035671; b — V/ 333-035681; c — V/ 333-035691; d — V/ 333-035771���������������
	2.9. att. Griežslēdži a — V/ 333-013732; b — V/ 333-013733; c — V/ 333-013734; d — V/ 333-013736�— V/
	Untitled
	Untitled
	2.10. att. Apgaismošanas instalācijas slēdžu kinemātiskas shēmas a — divplecu ar piespiedējatsperi; b — vienpleca ar savilcējatsperi; 1 — taustiņš; 2 — kustīgais kontakts; 3 — svira; 4 — atbalsta lodīte; 5 — piespiedējatspere; 6 — savilcējatspere; 7 — taustiņš; 8 — speciāls pārlecošs rāmītis; 9— kustīgais kontakts; 10 — nekustīgais kontakts������������������������������������������������������������������������������������������
	Apzīmējumi: L — fāzes pieslēgums; N — nulles vada pieslēgums; X — brīva pieslēguma spaile�s; 3 — svira; 4 — atbalsta lodīte;
	Apgaismojuma ieslēgšana/atslēgšana no divām vietām Apgaismojuma ieslēgšana/atslēgšana no trijām un vairāk vietām 2.11. att. Slēdžu shēmas�������������������������������������������������������
	3.1. att. Rezistori a — uz tērauda rāmja uztītas stieples rezistors; b — uz tērauda rāmja uztīts lentes rezistors; c — lietais čuguna rezistors; d — uz karkasa uztīts stieples rezistors; 1 — izvads; 2 — pretestības stieple; 3 — pretestības lentes rezistors; 4 — tērauda rāmis; 5 — izolēts stienis; 6 — paketes elementu izolators; 7 — starpelementu izolācijas starplika; 8 — čuguna rezistoru elementi; 9 — atbalsta statnis; 10 — cauruļveida porcelāna karkass�㘀㐀　　㘀㄀　　㈀　　　㘀戀　　㘀昀　　㘀攀　　㜀㐀　　㘀㄀　　㘀戀　　㜀㐀　　㘀㤀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　��
	3.3. att. Čuguna rezistoru kaste�����
	3.2. att. Rezistors — zigzagveida čuguna plate�ㄳ〰㘴〱
	3.4. att. Kontrollera uzbūve un shēma asinhronā elektrodzinēja ar fāžu rotoru palaidei a — uzbūve; b — palaides shēma; 1 — vārpsta; 2 — segmentu turētājs; 3 — segmentveida kustīgais kontakts; 4 — izolācija; 5 — nekustīgais kontakts; 6 — izolēts stienis; 7 — kontaktatspere����������������������������������������������������������������������
	3.5. att. Veltņkontrollers 1 — azbestcementa lokdzēses kameras starpsiena; 2 — apvalks; 3 — vara kontaktturētājs; 4 — nekustīgais kontakts; 5 — traversa; 6 — kontaktu atspere; 7 — savilcējtapskrūve; 8 — vāks; 9 — vadības rokritenis; 10 — vārpsta; 11 — izjaucams sajūgs; 12 — balstenis; 13 — segments (kustīgais kontakts)�㘵〰㘹〰㘴〰㘱〰㈰〰㙢〰㜵〰㜳〰㜴〱㉢〰㘷〰㘱〰㘹〰㜳〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㜳〰㍢〰㈰〰㌴〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㘹
	3.6. att. Izciļņkontrollers 1 — kustīgais kontakts; 2 — nekustīgais kontakts; 3 — profilripa; 4 — svira; 5 — vārpsta; 6 — rullītis; 7 — lokdzēses spole�〱ㄳ〰㜴〱〱〰㙡〰㜳〰㍢〰㈰〰㌴〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙥〰㘵〰㙢〰㜵〰㜳〰㜴
	3.7. att. Reostats ar nepārtraukti maināmu pretestību a — slēgumu shēmas; b — konstrukcija; 1 — korpuss; 2 — rezistora stieple; 3 — rezistora karkass; 4 — slīdkontakts; 5 — atsperkontakts; 6 — strāvu vadošs gredzens; 7 — reostata izvadi; 8 — stienis���������������������������〈�㄃�晥晦〰㌳
	3.8. att. Līdzstrāvas dzinēja palaides reostata shēma�������0㙦0㙢킪堪䂬堪肭堪悭堪�
	3.9. att. Potenciometra shēma�����
	3.10. att. Potenciometra spriegumu atkarība no pretestībām���������������
	Untitled
	4.1. att. Frontāli piestiprināmas spiedpogas (a) un gaismas signalizācijas iekārtas (b) šķērsgriezums 1 — pogas uzgalis, 2 — darbinātājstienis; 3 — atslēdzošais kustīgais tiltiņkontakts; 4 — atbilstošie nekustīgie kontakti; 5 — ieslēdzošais kustīgais tiltiņkontakts; 6 — atbilstošie nekustīgie kontakti; 7 — ievadspailes; 8 — atgriezes atspere; 9 — iekārtas turētājs frontālai piestiprināšanai panelī; 10 — panelis; 11 — lēca; 12 — spuldzes patronas centrālais atsperkontakts; 13 — spuldze�〰㘹〰㘵〰㙥〰㘹〰㜳〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰㌰〸〰〰㌱〳〰〰㘶㘵㘶㘶㌰㌰㌳㌳0㍢〰㈰〰㌱〰㌳〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㜳〰㘵〰㘷〰㙤〰㘵�億惍㸖฀需ഀ�〡ఀ
	4.2. att. Firmas " Siemens" SIGNUM tipa spiedpogas (a) un signalizējošās spiedpogas (b) pamatdetaļas frontālam novietojumam 1 — darbinātājelements; 2 — panelis 3 — turētājs; 4 — komutējošais elements; 5 — spuldzes armatūra ar spuldzi; 6 — sastiprinātājdetaļa�����������������������������������������������������������������
	4.3. att. Firmas " Lovato Rez-LTD" divelementu pogu stacijas kopskats un galvenie izmēri Plastmasas korpuss, IP 65 1 — pogu uzgaļi; 2 — uzraksta plāksnīte��������������������
	4.4. att. Spiedpogu vara kontaktu pašnotīrīšanās shēma pie ieslēgšanas a — atslēgts stāvoklis, b — ieslēgts stāvoklis; 1 — kontaktatspere; 2 — kustīgais kontakts, 3 — nekustīgais kontakts; — kontaktu piespiedējspēks; X1 — kontaktu pirmās saslēgšanās līnijas punkts; X 2, X 3 — kontaktu saslēgšanās beigu stāvokļa kontaktlīniju punkti; X — kontaktu virsmu pārbīde������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	4.5. att. Herkoni spiedpogu konstrukcijās a — pārslēdzošā poga ar diviem herkoniem; b — ieslēdzošā poga ar vienu herkonu; c — atslēdzošā poga ar trim herkoniem; 1,l' — herkoni; 2 — kustīgie pastāvīgie magnēti; 3 — nekustīgie pastāvīgie magnēti; 4 — darbinātājelementi; 5 — regulēšanas skrūve�〰㜴〰㜳〰㈰〰㜳〰㜴〱〱〰㜶〰㙦〰㙢〰㙣〰㘹〰㜳〰㍢〰㈰〰㌱〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㘱〰㜴〰㜳〰㜰〰㘵〰㜲〰㘵〰㍢〰㈰〰㌲〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙢〰㜵〰㜳〰㜴〱㉢〰㘷〰㘱〰㘹〰㜳〰㈰〰㙢〰
	4.6. att. Neregulējama komandkontrollera pārslēgšanas mehānisma uzbūve 1 — nekustīgie kontakti; 2 — kontaktu pamatne; 3 — pievienotājskrūves; 4 — kustīgais tiltiņkontakts; 5 — kontaktsvira; 6 — atgriezējatspere; 7 — izciļņu disks; 8 — vārpsta�㜲〰㙢〰㙦〰㙥〰㘹〰㈰〰㜳〰㜰〰㘹〰㘵〰㘴〰㜰〰㙦〰㘷〰㜵〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜳〰㜴〰㜲〰㜵〰㙢〰㘳〰㘹〰㙡〱〱〰㜳〰㈰〰㘱〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㜰
	4.7. att. Komandkontrollera kopskats
	4.8. att. Pozīciju pārslēdža kopskats 1 — kontaktu stāvokļa fiksators; 2 — komutējošo kontaktu sekcija; 3 — kabeļu ievadvieta�����������������������������������
	4.9. att. Pozīciju pārslēdža sekcijas šķērsgriezums 1 — nekustīgais kontakts; 2 — kustīgais kontakts 3 — pievienotājskrūve; 4 — kontaktatspere; 5 — izciļņu disks�������������������������������������������������������
	4.10. att. Pozīciju pārslēdžu slēgšanas diagrammas a — divu stāvokļu četru kontaktu; b — trīs stāvokļu divu kontaktu pārslēdžu rokturu stāvokļi slēgšanas diagrammas un kontaktu shēmas��������������������������������������������������������������������������������
	4.12. att. Krustslēdža uzbūve a — šķērsgriezums; 1 — vadības rokturis; 2 — vadošais krustiņš; 3,4 — korpusi, kas ietver sfērisku locīklu, kas savukārt kalpo vadības sviras atbalstam; 5 — mikroslēdži, kas piestiprināti korpusam 4; b — virsskats; c — mikroslēdžu ātrdarbīgo lēcējkontaktu shēma. Kontaktu stāvoklis atbilst darbinātāja sviras neitrālam stāvoklim "0"�㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㜵〰㍢〰㈰〰㘲〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㜴〰㜲〱㉢〰㜳〰㈰〰㜳〰㜴〱〱〰㜶〰㙦〰㙢〱㍣〰㜵〰㈰〰㘴〰㘹〰㜶〰㜵〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㜵〰㈰〰㜰〱〱〰㜲〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘴〱㝥〰㜵〰㈰〰㜲〰㙦〰㙢〰㜴〰㜵〰㜲〰
	4.13. att. Tumbleru uzbūve 1 — nekustīgais tiltiņkontakts; 2 — nekustīgo kontaktu pāru izvadi; 3 — darbinātāja svira; 4 — lēcienveida pārslēgšanu un kontaktu spiediena spēku nodrošinošā atspere�㘴〰㘹〰㜶〰㜵〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㜵〰㈰〰㜰〱〱〰㜲〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘴〱㝥〰㜵〰㈰〰㜲〰㙦〰㙢〰㜴〰㜵〰㜲
	4.14. att. Drošības troses slēdža kopskats����������
	4.15. att. Slēgta tipa gala slēdzis ar tiltiņveida lēcējkontaktiem un forsētu atslēgšanas procesu 1 — kustības uztvērējstieņa uzgalis; 2 — izbīdnis tiltiņkontaktu rāmīša lēcienveida kustības nodrošināšanai; 3 — tiltiņkontaktu turētāja rāmītis; 4 — atsperes tiltiņkontaktu lēcienveida kustības realizēšanai; 5 — ieslēdzošais kustīgais tiltiņkontakts; 6 — ieslēdzošie nekustīgie kontakti; 7 — atslēdzošais kustīgais tiltiņkontakts; 8 — atslēdzošie nekustīgie kontakti; 9 — pieslēgspailes; 10 — kontaktu atspere; 11 — atgriezes atspere; 12 — atslēgšanas forsētāja svira; 13 — korpuss; 14 — hermetizētājmembrāna�　　㘀攀　　㜀㐀　　㘀㄀　　㘀戀　　㜀㐀　　㜀㔀　　㈀　　　㜀㌀　　㜀　　　㘀㤀　　㘀㔀　　㘀㐀　　㘀㤀　　㘀㔀　　㘀攀　　㘀㄀　　㈀　　　㜀㌀　　㜀　　㄀㄀㌀　　㘀戀　　㜀㔀　　㈀　　　㘀攀　　㘀昀　　㘀㐀　　㜀㈀　　㘀昀　㄀㘀㄀　　㘀㤀　　㘀攀　　㘀昀　㄀㘀㄀　㄀　㄀　　㈀　　　㘀㄀　　㜀㐀　　㜀㌀　　㜀　　　㘀㔀　　㜀㈀　　㘀㔀　　　　㌀㘀㌀㐀㌀　㌀　㌀㘀㌀㤀㌀　㌀　㌀㜀㌀㘀㌀　㌀　㌀㜀㌀㔀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㌀　㌀　㌀㘀㘀㈀㌀　㌀
	4.16. att. Pagriezes kustības lēcienveida kontaktu pārslēgšanas mehānisms 1 — darbinātāja uzgaļa rullītis; 2 — svira; 3 — lentveida atsperu mezgls; 4 — dakšiņa; 5 — papildatsperes; 6 — aizkabes; 7,8 — nekustīgie kontakti; 9 — kustīgo kontaktu pārslēdzējsvira; 10 — pārslēdzējrullītis; 11 — pārslēdzējatspere; 12 — kustīgie kontakti; 13 — aizkabju atgriezes atspere�������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
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	4.17. att. Gala un ceļa slēdžu darbinātāju konfigurācijas dažādiem kustības un uztvērēju veidiem a — taisnvirziena bīdītājam ar noapaļotu uzgali; b — taisnvirziena bīdītājam ar rullīti; c — griežkustības svirai ar rullīti; d — dakšveida svirai ar rullīti. Ar bultiņām parādīti darbinātāja detaļas kustības virzieni, — uzbrauktuves slīpnes leņķis; — nobrauktuves slīpnes leņķis; — slēdža sviras sākumstāvokļa leņķis; A — pieļaujamā sākotnējā atstarpe�㈰ㄴ〰㈰〰㙢〰㜵〰㜳〰㜴〱㉢〰㘷〰㙦〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㜵〰㈰〰㜰〱〱〰㜲〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘴〰㝡〱ㄳ〰㙡〰㜳〰㜶〰㘹〰㜲〰㘱〰㍢〰㈰〰㌱〰㌰〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㜰〱〱〰㜲〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘴〰㝡〱ㄳ〰㙡〰㜲〰㜵〰㙣〰㙣〱㉢〰㜴〰㘹〰㜳〰㍢〰㈰〰㌱〰㌱〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㜰〱〱〰㜲〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘴〰㝡〱ㄳ〰㙡〰㘱〰㜴〰㜳〰㜰〰㘵〰㜲〰㘵〰㍢〰㈰〰㌱〰㌲〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙢〰㜵〰㜳〰㜴〱㉢〰㘷〰㘹〰㘵〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㘹〰㍢〰㈰〰㌱〰㌳〰㈰
	4.18. att. Gala slēdža bīdstieņa gājiena un kontaktu stāvokļa savstarpējās atkarības pamatsituācijas��������������������������������������������������
	4.19. att. Gala slēdža releja raksturlīkne atbilstoši 4.18.d attēla paradītajām situācijām X — slēdža bīdstieņa gājiena ceļš; K1 — atslēdzošo kontaktu ieslēgts stāvoklis; K2 — saslēdzošo kontaktu ieslēgts stāvoklis (sk. 4.18. att.)������������������������������������������������������������������������������������������
	4.20. att. Herkonu izmantošana gala un ceļa slēdžos a — ceļa slēdzis; 1 — herkons; 2 — galvenais pastāvīgais magnēts regulēšanai; 4 — feromagnētiska materiāla skavas; 5 — regulēšanas skrūve; 6 — tās rokturis; 7 — darbinātāja feromagnētiska plāksnīte; Y, Z — darbinātāja kustības koordinātas; A — feromagnētisko skavu sprauga; b — griezes kustības ceļa slēdzis; 8 — vārpsta; 9 — nemagnētiska materiāla disks; c — ceļa slēdzis — līmeņa devējs; 10 — pludiņš; 11 — nemagnētiska materiāla caurulīte; d — ceļa slēdzis — dzelzceļa bloķēšanas shēmas elements; 12 — sliede; 13 — vagona riteņa aploce�　㌀　㌀　㌀㌀㌀㄀㌀　㌀　㌀㌀㌀㄀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㌀㈀㌀　㌀㄀㌀㐀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㌀　㌀　㌀㜀㌀　㌀　㌀㄀㌀　㌀㄀㌀　㌀　㌀㜀㌀㈀㌀　㌀　㌀㜀㌀㌀㌀　㌀　㌀㘀㘀㌀㌀　㌀㄀㌀㄀㌀㌀㌀　㌀　㌀㘀㌀㐀㌀　㌀　㌀㜀㘀㄀㌀　㌀㄀㌀㄀㌀㌀㌀　㌀　㌀㘀㘀㄀㌀　㌀　㌀㘀㌀㄀㌀　㌀　㌀㜀㌀㐀㌀　㌀　㌀㜀㌀㌀㌀　㌀　㌀㜀㌀　㌀　㌀　㌀㘀㌀㔀㌀　㌀　㌀㜀㌀㈀㌀　㌀　㌀㘀㌀㔀㌀　㌀　㌀㌀㘀㈀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㌀　㌀　㌀㌀㌀㄀㌀　㌀　㌀㌀㌀㈀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㌀㈀㌀　㌀㄀㌀
	4.21. att. Mikroslēdzis ar taisnvirziena bīdstieni un sviras tipa lēciendarbības pārslēdzošu kontaktu 1 — plastmasas korpuss; 2 — starpsieniņa; 3 — pieslēgspailes; 4 — vāka un korpusa sastiprināšanas stienītis; 5 — korpusa kārba; 6 — vāks; 7 — bīdstienis; 8 — vāka iekšējais izcilnis, caur kuru iet stienītis 4; 9 — sviras tipa kustīgais kontakts; 10, 13 — nekustīgā kontakta valcēts pievienojums izvadam; 11 — atslēdzošais nekustīgais kontakts; 12 — saslēdzošais nekustīgais kontakts; 14 — lēciendarbību realizējoša plakana atspere�s shēmas elements; 12 — sliede; 13 — vagona riteņa aploce�　㌀　㌀　㌀㌀㌀㄀㌀　㌀　㌀㌀㌀㄀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㌀㈀㌀　㌀㄀㌀㐀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㌀　㌀　㌀㜀㌀　㌀　㌀㄀㌀　㌀㄀㌀　㌀　㌀㜀㌀㈀㌀　㌀　㌀㜀㌀㌀㌀　㌀　㌀㘀㘀㌀
	4.22. att. Mikroslēdzis ar taisnvirziena bīdstieni un tiltiņa tipa lēciendarbības kustīgo kontaktu 1 — korpuss; 2 — korpusa un vāka sastiprināšanas stienīši; 3 — sfērisks bīdstieņa uzgalis; 4 — vāks; 5 — pieslēgspailes; 6 — atgriezes atspere; 7 — tās atbalsta elements; 8 — kustīgā kontakta atsperes turētāja plāksnīte; 9 — tiltiņveida kustīgais kontakts; 10 — atslēdzošie nekustīgie kontakti; 11 — ieslēdzošie nekustīgie kontakti; 12 — lēciendarbību realizējoša plakana atspere�㍢〰㈰〰㌷〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㘲〱㉢〰㘴〰㜳〰㜴〰㘹〰㘵〰㙥〰㘹〰㜳〰㍢〰㈰〰㌸〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㜶〱〱〰㙢〰㘱〰㈰〰㘹〰㘵〰㙢〱㘱〱ㄳ〰㙡〰㘱〰㘹〰㜳〰㈰〰㘹〰㝡〰㘳〰㘹〰㙣〰㙥〰㘹〰㜳〰㉣〰㈰〰㘳〰㘱〰㜵〰㜲〰㈰〰㙢〰㜵〰㜲〰㜵〰㈰〰㘹�〄惍㸖฀需　〄〡ఀ餀　〄�ꣾ䠖　　　　　　　　　　　　
	4.24. att. Mikroslēdžu kustības uztvērēju veidi, darbinātāju detaļu konfigurācijas, uzbrauktuvju slīpņu leņķi un virzieni a — bīdītājtipa darbinātāji; b — caurgājiena reversīvs darbinātājs; c — caurgājiena nereversīvs darbinātājs; d — caurgājiena nereversīvs darbinātājs ar inversu darbību; e — caurgājiena reversīvs darbinātājs ar selektīvu darbību; f — caurgājiena reversīvs darbinātājs ar inversu darbību. Ar bultiņām parādīti iespējamie darbinātāja detaļas kustības virzieni��㍢〰㈰〰㌷〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㘲〱㉢〰㘴〰㜳〰㜴〰㘹〰㘵〰㙥〰㘹〰㜳〰㍢〰㈰〰㌸〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㜶〱〱〰㙢〰㘱〰㈰〰㘹〰㘵〰㙢〱㘱〱ㄳ〰㙡〰㘱〰㘹〰㜳〰㈰〰㘹〰㝡〰㘳〰㘹〰㙣〰㙥〰㘹〰㜳〰㉣〰㈰〰㘳〰㘱〰㜵〰㜲〰㈰〰㙢〰㜵〰㜲〰㜵〰㈰〰㘹�〄惍㸖฀需　〄〡ఀ餀　〄�ꣾ䠖　　　　　　　　　　　　㈀㌀　崀鼀㌀〄怄怄㌀　㌀㄀㌀　㌀㄀㌀　㌀　㌀㜀㌀㈀㌀　㌀　㌀㜀㌀㌀㌀　㌀　㌀㘀㘀㌀㌀　㌀㄀㌀㄀㌀㌀儀꬀㌀〄�能䌖㌀　㌀　㌀㜀㘀㄀㌀　㌀㄀㌀㄀㌀㌀㌀　㌀　㌀㘀㘀㄀㌀　㌀　㌀㘀㌀㄀㌀　㌀　㌀㜀㌀㐀
	4.25. att. Elementa A nepārtrauktas turp-atpakaļ kustības automātiskās vadības kinemātiskā (a) un elektriskā (b) shēma M — dzinējs; A — kustīgais elements; D — darbinātājdetaļa; 1 — kustīgā elementa gājiens; SQ1, SQ2 — gala slēdži. Piezīme: elektriskajā shēmā nav uzrādīti visi nepieciešamie dzinēja aizsardzības elementi (pārslodzes, fāzes pazušanas u. c. releji. Trīs fāžu apzīmējumi šeit A, B, C, bet pēc Eiropas standartiem LI, L 2, L 3.)�㜲〰㘲〰㘹〰㙥〱〱〰㜴〱〱〰㙡〰㜳〰㍢〰㈰〰㘴〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㘳〰㘱〰㜵〰㜲〰㘷〱〱〰㙡〰㘹〰㘵〰㙥〰㘱〰㈰〰㙥〰㘵〰㜲〰㘵〰㜶〰㘵〰㜲〰㜳〱㉢〰㜶〰㜳〰㈰〰㘴〰㘱〰㜲〰㘲〰㘹〰㙥〱〱〰㜴〱〱〰㙡〰㜳〰㈰〰㘱〰㜲〰㈰〰㘹〰㙥〰㜶〰㘵〰㜲〰㜳〰㜵〰㈰〰㘴〰㘱〰㜲〰㘲〱㉢〰㘲〰㜵〰㍢〰㈰〰㘵〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㘳�〄惍㸖฀需　〄〡ఀ餀　〄
	5.1. att. PN-2 tipa drošinātājs 1 — drošinātāja ieliktņa kontaktdetaļa (kontaktnazis); 2 — skrūves diska piestiprināšanai; 3 — skrūves gala paplāksnes piestiprināšanai; 4 — gala plāksnes; 5 — disks; 6 — drošinātāja ieliktnis; 7 — drošinātāja ieliktņa turētājs (porcelāna caurule); 8 — drošinātāja pamatnes kontaktdetaļa; 9 — tērauda gredzens; 10 — aizkabe nomaiņas roktura uzlikšanai; 11 — alvas lodīte; 12 — drošinātāja pamatne; 13 — pieslēgspailes�〱〱〰㜴〱〱〰㙡〰㜳〰㍢〰㈰〰㘴〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㘳〰㘱〰㜵〰㜲〰㘷〱〱〰㙡〰㘹〰㘵〰㙥〰㘱〰㈰〰㙥〰㘵〰㜲〰㘵〰㜶〰㘵〰㜲〰㜳〱㉢〰㜶〰㜳〰㈰〰㘴〰㘱〰㜲〰㘲〰㘹〰㙥〱〱〰㜴〱〱〰㙡〰㜳〰㈰〰㘱〰㜲〰㈰〰㘹〰㙥〰㜶〰㘵〰㜲〰㜳〰㜵〰㈰〰㘴〰㘱〰㜲〰㘲〱㉢〰㘲〰㜵〰㍢〰㈰〰㘵〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㘳
	5.2. att. Drošinātajā PN-2 laikstrāvas raksturlīkne 1 — aukstam drošinātājam; 2—ar IN uzsilušam drošinātājam����������������������������������������
	5.3. att. Drošinātāja PN-2 600 A kūstošā elementa uzbūve 1 — lodalvas lodītes; 2 — caurumi����������쁔娪ꁔ娪〷娪퀶娪����������Ā�
	5.4. att. Drošinātājs PRS a — izskrūvējamā dala — galviņa; b — pamatne; 1 — pamatnes izolācija; 2 — galviņas izolācija; 3 — kūstošais elements; 4 — pamatnes kontakts; 5 — pieslēgspaile no sprieguma avota; 6 — pieslēgspaile no lietotāja; 7 — porcelāna cilindrs; 8 — uzgalis kontakta veidošanai ar pamatnes kontaktu; 9 — vītne; 10 — stikla lodziņš ar nostrādes uzrādītāju; 11 — plastmasas segkārba���������������������������������������������������������������������������������������������������������
	5.5. att. DIAZED tipa drošinātajā konstrukcija 1 — izskrūvējamā galviņa; 2 — kūstošais elements; 3 — drošinātāja ieliktnis; 4 — aizsargapvalks; 5 — uzgalis; 6 — drošinātāja pamatne Piezīme: skrūves uzgalis nepieciešams drošam kontaktam, lai drošinātājs funkcionētu�a lodziņš ar nostrādes uzrādītāju; 11 — plastmasas segkārba��������������������
	5.6. att. A/S "Jauda" ražoto NH tipa drošinātāju ārējais izskats����邃娪炃娪n娪ꁭ娪��������
	5.7. att. Drošinātāju NH-gL laikstrāvas raksturlīknes dažādam IN dr�������������������������
	5.8. att. NH drošinātāja izņemamās daļas uzbūve a — kopskats; b — kūstošais ieliktnis; 1 — alvas uzlodējums; 2 — caurumi����������������������������������������
	5.9. att. Drošinātāju slēgums transformatora ķēdē FU1 — augstsprieguma drošinātājs transformatora ķēdē; FU2 — transformatora sekundārās ķēdes drošinātājs; FU3 — patērētāju ķēžu drošinātāji��������������������������������쀌�㄃�晥晦〰㌵〰㉥〰㌸〰㉥〰㈰〰㘱〰㜴〰㜴〰㉥〰㈰〰㑥〰㐸〰㈰〰㘴〰㜲〰㙦〱㘱〰㘹〰㙥〱〱〰㜴〱〱〰㙡〰㘱〰㈰〰㘹〰㝡〱㐶〰㘵〰㙤〰㘱〰㙤〱〱〰㜳〰㈰〰㘴〰㘱〱㍣〰㘱〰㜳〰㈰
	5.10. att. Ātrdarbīgā drošinātāja uzbūve 1 — drošinātāja ieliktņa turētājs; 2 — izvadi, drošinātāja ieliktņa kontaktdetaļa; 3 — kūstošais elements; 4, 5 — uzliktņi; 6 — caurums kvarca smilšu iepildīšanai; 7 — kvarca smiltis; 8 — kontaktspaile������������������������������������������������������������������������������������������
	5.11. att. Loka spriegums URE drošinātājā�킪娪��������0㉥İ㌹
	6.1. att. Automātslēdža blokshēma���������������
	6.2. att. Automātslēdža vienkāršota kinemātiskā shēma a — automātslēdzis atslēgtā stāvoklī; b — automātslēdzis ieslēgtā stāvoklī; c — automātslēdzis atslēgšanas momentā; 1 — nekustīgais kontakts; 2 — kustīgais kontakts; 3 — lokdzēses kamera; 4 — atslēgšanas atspere; 5 — brīvatkabes mehānisma sviras; 6 — lokans pievads; 7 — elektromagnēta spole; 8— elektromagnēta enkurs; 9 — belznis; 10 — rokturis; 11 — elektriskais loks�〰㘱〰㜲〰㘳〰㘱〰㈰〰㜳〰㙤〰㘹〰㙣〰㜴〰㘹〰㜳〰㍢〰㈰〰㌸〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㜳〰㜰〰㘱〰㘹〰㙣〰㘵〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰
	6.3. att. Trīsfāžu maksimālas strāvas automātslēdžu apzīmējumi shēmās a — izvērstais; b — vienkāršotais�ijas�������������������������������������������������������
	6.4. att. Trīsfāžu automātslēdža laikstrāvas raksturlīknes 1 — termoatkabņa laikstrāvas raksturlīkne; 2 — elektromagnētiskā atkabņa laikstrāvas raksturlīkne����������������������������������������������������������������������
	6.6. att. Atslēdzamās ķēdes strāvas un kontaktu ķēdes sprieguma krituma izmaiņa automātslēdža atslēgšanas procesā a — parastajam automātslēdzim; b — ātrdarbīgam automātslēdzim������������������������������������������������������������������������������������������
	6.7. att. Laikstrāvas raksturlīkņu iedalījums�〰㘴〰㘵〰㜳〰㈰〰㜳〰㜰〰㜲〰㘹〰㘵〰
	6.8. att. Automātslēdžu raksturlīkņu saskaņošana selektīvai darbībai�����������������������������������
	6.9. att. Drošinātāja un automātslēdža selektīvas darbības raksturlīknes�����������������������������������
	6.10. att. Automātslēdža un drošinātāja selektīvas darbības raksturlīknes�퀸嬪်嬪嬪���������　�　嬪퀷嬪逘嬪䀒嬪��������
	6.11. att. Maksimālās strāvas automātslēdža elektromehāniskā shēma 1 — no sprieguma avota pienākošā vada slēgtspaile; 2 — nekustīgais kontakts; 3 — no izolācijas materiāla izgatavota traversa; 4, 9, 10 — brīvatkabes mehānisma sviras; 5 — ieslēgšanas spiedpoga; 6 — atslēdzes spiedpoga; 7 — atslēdzes spiepogas svira; 8, 11 — sviru asis; 12 — traversas asis; 13 — siltumatkabņa iestatījuma strāvas skala; 14 — siltumkabņa pieslēgspailes; 15, 21 — automātiskā atkabņa mehānisma svira; 16 — bimetāla plāksnītes; 17 — sildelements; 18 — elektromagnētiskā atkabņa serdenis; 19 — elektromagnētiskā atkabņa spole; 20 — traversa; 21 — atspere; 23 — aiztures svira; 24 — aiztures ass; 25 — aizture; 26 — uz elektroenerģijas lietotāju aizejošā vada pieslēgspaile�　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　���� ��뀫�������������������������������������
	6.12. att. E sērijas automātslēdža uzbūve 1 — apvalks; 2 — izejas spaile; 3 — lokdzēses kamera; 4 — elektromagnēts; 5 — rokturis; 6 — nekustīgais kontakts; 7 — kustīgais kontakts; 8 — lokdzēses ragi; 9 — bimetāla plāksnīte; 10 — ieejas spaile; 11 — spaile automātslēdža piestiprināšanai pie sliedes���������������������������������������������������������������������������
	6.13. att. Vītņotais mazautomātslēdzis 250 V a — kopskats; b — uzbūve; c — principshēma; 1 — metāla pamatkontakts; 2 — vītņotais kontakts; 3 — elektromagnētiskais atkabnis; 4 — kustīgais kontakts; 5 — spiedpoga automātslēdža atslēgšanai; 6 — spiedpoga automātslēdža ieslēgšanai; 7 — brīvatkabes mehānisms; 8 — termoatkabnis; 9 — nekustīgais kontakts; 10 — plastmasas korpuss�㍢〰㈰〰㌵〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㜲〰㙦〰㙢〰㜴〰㜵〰㜲〰㘹〰㜳〰㍢〰㈰〰㌶〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙥〰㘵〰㙢〰㜵〰㜳〰㜴〱㉢〰㘷〰㘱〰㘹〰㜳〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㜳〰㍢〰㈰〰㌷〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙢〰㜵〰㜳〰㜴
	6.14. att. ABM sērijas automātslēdžu laikstrāvas raksturlīknes a — momentānas darbības elektromagnētiskā atkabņa laikstrāvas raksturlīkne; b — selektīva elektromagnētiskā atkabņa laikstrāvas raksturlīkne; c — pulksteņatkabņa laikstrāvas raksturlīkne��������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	6.15. att. Ātrdarbības automātslēdzis ar noturošo elektromagnētu 1 — noturošais elektromagnēts; 2 — magnētvads neatkarīgai atslēgšanai; 3 — enkurs; 4 — magnētvads atslēgšanai atkarībā no ķēdes strāvas; 5,6 — kustīgie kontakti; 7 — lokanais savienojums; 8, 9 — nekustīgie kontakti; 10 — lokdzēses spole; 11 — automātslēdža atslēgšanas kontakti; 12 — kondensators�����������������������������������������������������������倆�㄃�晥晦〰㌶〰㉥〰㌱〰㌴〰㉥〰㈰〰㘱〰㜴〰㜴〰㉥〰㈰〰㐱〰㐲〰㑤〰㈰〰㜳〱ㄳ〰㜲〰㘹〰㙡〰㘱〰㜳〰
	6.16. att. Automātslēdzis ar pievelkošo elektromagnētu 1 — nekustīgais kontakts; 2 — kustīgais kontakts; 3 — elektriskās ķēdes pieslēgšanas kontakts; 4 — pretdarbības elektromagnēts; 5 — pievelkošais elektromagnēts; 6 — enkurs; 7 — brīvatkabes mehānisms; 8 — elektromagnētiskā piedziņa�〰㙦〰㙤〱〱〰㜴〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘴〰㝡〰㘹〰㜳〰㈰〰㘱〰㜲〰㈰〰㙥〰㙦〰㜴〰㜵〰㜲〰㙦〱㘱〰㙦〰㈰〰㘵〰㙣〰㘵〰㙢〰㜴〰㜲〰㙦〰㙤〰㘱〰㘷〰㙥〱ㄳ〰㜴〰㜵〰㈰〰㌱〰㈰㈰ㄴ
	6.17. att. Noplūdes strāvas automātslēdža darbības shēmas a — automātslēdzis ieslēgts, noplūdes strāvas nav; b — izolācijas caursite; c — atslēdzas kontakti un automātslēdzis pārtrauc elektrisko ķēdi�〰㘱〰㘹〰㜳〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㜳〰㍢〰㈰〰㌳〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㘵〰㙣〰㘵〰㙢〰㜴〰㜲〰㘹〰㜳〰㙢〱〱〰㜳〰㈰〱㌷〱ㄳ〰㘴〰㘵〰㜳〰㈰〰㜰〰㘹〰㘵〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘷〱㘱〰
	6.18. att. DX™ markas noplūdes strāvas automātslēdža laikstrāvas raksturlīknes�㙣〱ㄳ〰㘴〰㝡〰㘹〰㜳〰㈰〰㘹〰㘵〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘷〰㜴〰㜳
	6.19. att. Automātslēdža aizsardzībai no pārslodzes, īsslēguma un noplūdes strāvas pieslēguma shēma, spaili 1 pieslēdz fāzes vadam, spaili 3 — neitrāles vadam, T — pārbaudes (testa) poga����������������������������������������������������������������������
	6.20. att. Minimāla sprieguma automātslēdzis 1 — elektromagnēts; 2 — kontakta 5 noturošā spole; 3 — spole 4 — enkurs; 5 — kustīgais kontakts; 6 — ieslēgšanas ierīce 7 — balsts; 8 — atslēdzējatspere��������������������������������������������������
	6.21. att. Magnētiskā lauka dzēšanas automātslēdža ieslēgšanas shēma a — līdzstrāvas ģeneratora ierosmes tinumu atslēgšanas shēma bez lokdzēses; b — magnētiskā lauka dzēšanas automātslēdža ieslēgšanas shēma ar lokdzēsi�㜴〰㉥〰㈰〰㑤〰㘹〰㙥〰㘹〰㙤〱〱〰㙣〰㘱〰㈰〰㜳〰㜰〰㜲〰㘹〰㘵〰㘷〰㜵〰㙤〰㘱〰㈰〰㘱〰㜵〰㜴〰㙦〰㙤〱〱〰㜴〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘴〰㝡〰㘹〰㜳〰㈰〰㌱〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㘵〰㙣〰㘵〰㙢〰㜴〰㜲〰㙦〰㙤〰㘱〰㘷〰㙥〱
	6.22. att. Magnētiskā lauka dzēšanas automātslēdzis a — konstrukcija; b — elektriskā loka dzēšanas režģa griezums; 1 — papildu lokdzēses spole; 2 — tērauda apvalks; 3 — vara plāksnīte; 4 — tērauda serdenis; 5 — kustīgais lokdzēses kontakts; 6 — nekustīgais lokdzēses kontakts; 7 — lokdzēses spole; 8 — serdenis; 9 — pola uzgalis; 10 — lokdzēses ragi; 11 — plāksnītes; YA — elektromagnēts��������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	7.1. att. Kontaktora elementu blokshēma I — komutējamā strāva; VS — vadības signāls; K1 — kinemātiskā sistēma; K2 — kontaktu sistēma; LD — lokdzēses sistēma; S — kontaktu stāvokļa indikators; D — darbinātājs�〰㙢〱〱〰㈰〰㙣〰㘱〰㜵〰㙢〰㘱〰㈰〰㘴〰㝡〱ㄳ〱㘱〰㘱〰㙥〰㘱〰㜳〰㈰〰㘱〰㜵〰㜴〰㙦〰㙤〱〱〰㜴〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘴〰㝡〰㘹〰㜳〰㈰〰㘱〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙢〰㙦〰
	7.2. att. Līdzstrāvas kontaktora konstruktīva shēma I — komutējamā strāva; 1 — lokdzēses sistēmas virknes spole; 2 — serde; 3 — poli, 4 — nekustīgais kontakts; 5 — lokdzēses kamera; 6 — kustīgais kontakts; 7 — lokanais strāvas pievads; 8 — kontakta atspere; 9 — darbinātāja elektromagnēta enkurs; 10 — atgriezējatspere, 11 — elektromagnēta pola uzgalis; 12 — spole; 13 — elektriskais loks atslēgšanas procesā; Ф— magnētiskā plūsma; 6 — darba gaisa sprauga; Fk — kontakta atsperes spēks; Fa — atgriezējatsperes spēks�㌷㌴㌰㌰㌷㌳㌰㌰㌶㘳㌰㌱㌱㌳㌰㌰㌶㌴㌰㌰㌷㘱㌰㌰㌶㌹㌰㌰㌷㌳㌰㌰㌲㌰㌰㌰㌶㌱㌰㌰㌲㌰㌲㌰㌱㌴㌰㌰㌲㌰㌰㌰㌶㘲㌰㌰㌶㘶㌰㌰0㜳〰㘵〰㜳〰㈰〰㜳〰㜰〰㙦〰㙣〰㘵�　　　　　฀需　〄〡　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　����Ȁꌀ
	7.3. att. Kontaktora raksturlīknes 1 — darbinātāja elektromagnēta statiskā vilces raksturlīkne — spoles spriegums, — nominālais spoles spriegums, Usp no — nostrādes spriegums, 5 — darba gaisa sprauga; 2 — statiskā vilces raksturlīkne Fem2, pie kuras kontaktors atslēdzas, ja Usp = Usp at < Usp no, kur Usp.at — atgriezes spriegums, Fem — elektromagnēta vilces spēks; 3 — kontaktora mehāniskā (pretdarbojošo spēku) raksturlīkne Fa', Fk', kur Fa —uz elektromagnēta pola centru reducētais atgriezējatsperes pretdarbojošais spēks, Fk' — reducētais kontaktu atsperes pretdarbojošais spēks�㈰〰㜳〰㜰〰㙦〰㙣〰㘵�　　　　　฀需　〄〡　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　����Ȁꌀ㘱〰㙣〰㘹怀ꔀ　㌄砄Ëᤖ〰㌰〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙣〰㙦〰㙢〰㘴〰㝡〱ㄳ〰㜳〰㘵〰㜳〰㈰〰㜲〰㘱〰㘷
	7.4. att. Līdzstrāvas kontaktora šķērsgriezums (I = 220 A) 1 — darbinātāja elektromagnēta magnētvads; 2 — enkurs; 3 — spole; 4 — apvalks; 5 — kontaktu pamatne; 6 — spoļu pieslēgspailes; 7 — nekustīgie kontakti; 8 — pieslēgkopne; 9 — kustīgie kontakti; 10 — lokuztvērēja elements; 11 — kontaktu stāvokļa indikators; 12 — pastāvīgais magnēts; 13 — lokdzēses virknes spole ar feromagnētisku serdi; 14 — lokdzēses kamera; 15 — lokdzēses poli�　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　�
	7.5. att. Līdzstrāvas loka dzēšanas process, kontaktoram atslēdzot RL ķēdi Ub — barošanas spriegums; Uk — komutācijas pārspriegums; Ik — komutējamā strāva; t0 — loka sākuma laiks; t1 — loka dzišanas laiks������������������������������������������������������������
	7.6. att. Maiņstrāvas kontaktoru izmantošana līdzstrāvas ķēdes komutēšanai dažādiem polu slēgumu variantiem M — līdzstrāvas dzinējs������������������������������������������������������������
	7.7. att. Elektriskā resursa (komutācijas ciklu skaita) atkarība no atslēdzamas jaudas P��������������������
	7.8. att. Spoļu šuntēšanas shēmas a — ar varistoru; b — ar diodi; c — ar diodi un rezistoru; d — ar kondensatoru un rezistoru���������������
	7.9. att. Faktora k grafiskā noteikšana�����
	7.10. att. Maiņstrāvas kontaktora konstruktīvā shēma I — komutējamā strāva; 1 — lokdzēses kameras; 2 — kustīgie kontakti (tiltiņkontakti); 3 — nekustīgie kontakti; 4 — darbinātāja elektromagnēta īsslēgtie gredzeni; 5 — darbinātāja elektromagnēta spole; Fk — kontaktu atsperes spēks; Fa — atgriezes atsperes spēks; Ф — magnētiskā plūsma����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	7.11. att. Darbinātāju radīto triecienu un vibrāciju slāpēšanas paņēmieni ar papildatsperu 1�inātāja elektromagnēta īsslēgtie gredze
	7.12. att. Kontaktoru kinemātiskās shēmas a-f — kinemātisko shēmu varianti; 1 — kontaktu sistēma; 2 — sviru sistēma; 3 — darbinātāja elektromagnēta serde un kustīgais enkurs; 4 — īsslēgtie gredzeni (maiņstrāvas elektromagnētiem); 5 — spole; 6 — darba gaisa sprauga��������������������������������������������������������������������������������
	7.13. att. Tipiskas maiņstrāvas kontaktoru lokdzēses sistēmas 1 — loka atbalsta punktu uztvērējkontakts�〰㍢〰㈰〰㌳〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㘴〰㘱〰㜲〰㘲〰㘹〰㙥〱〱〰㜴〱
	7.14. att. Maiņstrāvas kontaktora šķērsgriezums (IN = 400 A) I — darbinātāja elektromagnēta nekustīgais magnētvads; 2 — spole; 3 — kustīgais magnētvads — enkurs; 4 — stienis enkura 3 un kontaktturētāja 5 mehāniskai savienošanai; 5 — kontaktturētājs; 6 — kustīgais kontaktelements; 7 — nekustīgais kontaktelements; 8 — kontaktatspere; 9 — lokdzēses kamera; 10 — dejonizācijas režģis, 11 — loka uztvērējs; 12 — pieslēgspailes, 13 — kontaktu stāvokļa indikators; 14 — triecienu slāpēšanas atspere. Konstrukcija atbilst 7.12.b attēlā parādītajai kinemātiskai shēmai�　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　
	7.15. att. Trīspolu maiņstrāvas kontaktors ar sviras kontaktiem (IN = 630 A) a — pamatbloku izvietojums; b — darbinātāja elektromagnēts; c — kontaktu un lokdzēses sistēma; d — kontaktora variants bezloka komutācijai ar tiristoru bloku; 1 — palīgkontaktu bloks; 2 — galveno kontaktu un lokdzēses bloki; 3 — darbinātāja elektromagnēts; 4 — nekustīgo detaļu pamatne; 5 — izolēta vārpsta, uz kuras nostiprinātas kustīgās detaļas; 6 — triecienu slāpēšanas atsperes; 7 —īsslēgtais gredzens; 8 — pamatne; 9 — spole; 10 — enkurs; 11 — lokdzēses šaurspraugas kamera; 12 — lokdzēses spole; 13 — nekustīgais kontakts; 14 — kustīgais kontakts; 15 — lokdzēses rags; 16 — tiristoru bloks�　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　　㌀　　����ᴀ뤀��怂颭������������������������������������������������������������������������������������
	7.16. att. Uz kontaktora redzamās informācijas variants 1 — izgatavotājfirma, kontaktora šifrs; 2 — standarta šifri un numuri, kam atbilst kontaktors; 3 — valstu simboli, kuru normām un standartiem atbilst kontaktors; 4 — lietošanas kategorijas; 5 — pieslēdzamo asinhrondzinēju jaudas atbilstoši spriegumiem; 6 — jauda zirgspējās (1HP = 0,7355 kW)����������������������������������������
	717. att. Divpolīgs, ar ūdeni dzesējams kontaktors paaugstinātai frekvencei 1 — izolējoša materiāla pamatne; 2 — ūdensdzeses cauruļizvadi šļūteņu pievienošanai; 3 — palīgkontakti; 4 — taisngriezis; 5 — kustīgais kontakts; 6 — nekustīgie kontakti; 7 — strāvas pievadkopnes; 8 — lokdzēses kamera; 9 — lokdzēses spole; 10 — elektromagnēta serde; 11 — līdzstrāvas spole; 12 — enkurs; 13 — kustīgais lokdzēses kontakts; 14 — nekustīgie lokdzēses kontakti; 15 — elektriskais loks; 16 — lokdzēses režģis�㈰㈰ㄴ〰㈰〰㜰〰㘹〰㘵〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘴〰㝡〰㘱〰㙤〰㙦〰㈰〰㘱〰㜳〰㘹〰㙥〰㘸〰㜲〰㙦〰㙥〰㘴〰㝡〰㘹〰㙥〱ㄳ〰㙡〰㜵〰㈰〰㙡〰㘱〰㜵〰㘴〰㘱〰㜳〰㈰〰㘱〰㜴〰㘲〰㘹〰㙣〰㜳〰㜴〰㙦〱㘱〰㘹〰㈰�　　　　　฀需　〄〡　　　　　　　　　　　　　　　　　　
	7.18. att. Vakuumkontaktora komutējošais mezgls un kontaktu veidi a — vakuumkameras šķērsgriezums; 1 — nekustīgā kontakta pieslēgstienis; 2 — paplāksne; 3 — keramisks cilindrveida izolators; 4 — nekustīgais vainagveida kontakts; 5 — komutācijas kamera; 6 — kustīgais vainagveida kontakts; 7 — keramisks cilindrveida izolators; 8 — elastīga, viļņota plānsieniņu caurule (sifons); 9 — vadotne; 10 — kustīgais strāvas pievads; 11 — darbinātāja pievienošanas elements; b — vainagveida kontakts; c — spirālveida kontakts�〰㝡〰㘱〰㙤〰㙦〰㈰〰㘱〰㜳〰㘹〰㙥〰㘸〰㜲〰㙦〰㙥〰㘴〰㝡〰㘹〰㙥〱ㄳ〰㙡〰㜵〰㈰〰㙡〰㘱〰㜵〰㘴〰㘱〰㜳〰㈰〰㘱〰㜴〰㘲〰㘹〰㙣〰㜳〰㜴〰㙦〱㘱〰㘹〰㈰�　　　　　฀需　〄〡　　　　　　　
	7.19. att. Vakuumkontaktora konstrukcija IN = 400 A 1 — elektromagnēta nekustīgais magnētvads (serde); 2 — spole; 3 — enkurs; 4 — enkura fiksators; 5 — slēgstienis; 6 — šarnīrs; 7— komutējošā mezgla vakuumkamera; 8 — pieslēgkopne; 9 — atgriezes atspere; 10 — palīgkontakti���������������������������������������������
	7.20. att. Spēka herkona konstrukcija 1 — keramiska materiāla kārbveida korpuss; 2 — hermetizējoša manšete; 3 — kārbas vāks; 4 — enkura piestiprinātājskrūve; 5, 6 — pieslēgspailes; 7 — leņķveida strāvas pievads; 8 — nekustīgā kontakta pamatne; 9 — nekustīgais kontakts; 10 — elektromagnēta magnētvads; 11 — pols; 12 — serde; 13 — spole; 14 — enkura pagarinājums; 15 — enkurs; 16 — enkura gājiena ierobežotājs; 17 — kustīgais kontakts; 18 — lokanais strāvas pievads; 19 — barjera loka zonas atdalīšanai; 20 — gāzu atsūknēšanas un iepildes caurulīte�㘹〰㙥〱ㄳ〰㙡〰㜵〰㈰〰㙡〰㘱〰㜵〰㘴〰㘱〰㜳〰㈰〰㘱〰㜴〰㘲〰㘹〰㙣〰㜳〰㜴〰㙦〱㘱〰㘹〰㈰�　　　　　฀需　〄〡　　　　　　　㬀鬀　〄倃倃　　　akts;㜀鼀��〃装砌kdzēses rags; 16 — tiristoru bloks�　　　㌀　　　㌀　　　㌀
	7.21. att. Hibrīdkontaktora viena pola principiālā shēma KM1 — kontaktora galvenie kontakti ar lokdzēses sistēmu; TA1 — speciāls strāvmainis; VD1, VD2 — diodes; VD3,VD4 — stabilitroni, VS1, VS2 — šuntējošie tiristori; 1,2 —tiristoru aizsardzības bloki; RI,CI — pārsprieguma novadīšanas ķēde����������������������������������������������������������������������
	8.1. att. Elektromehāniskais relejs�A1 —
	8.2. att. Releja apzīmējums elektriskās shēmās a — ar saslēdzošiem kontaktiem b — ar atslēdzošiem kontaktiem�����������������������������������
	8.3. att. Releja statiskā vadības raksturlīkne x — ieejas parametrs; y — izejas parametrs; a — ar atslēdzošiem kontaktiem; b — ar saslēdzošiem kontaktiem�〰㜳〰㜴〰㘱〰㈰〰㜰〰㜵〰㙥〰㙢〰㜴〰㜵〰㈰0㌲
	8.4. att. Releju klasifikācija�����
	8.5. att. Releja blokshēma bez (a) un ar (b) laikizturi�选崪瀉崪
	8.6. att. Elektromagnētu izplatītākie tipi un to vilces raksturlīknes��������������������
	8.7. att. Elektromagnētiskie releji a — maksimālās strāvas relejs; 1 — jūgs; 2 — spole; 3 — atslēdzošā atspere; 4 — regulēšanas skrūve 5 — enkurs; 6 — mikroslēdzis (kontakti); b — starprelejs; 1 — kontaktturētājs; 2 — kontakti; 3 — kontaktstienis; 4 — enkurs; 5 — pols; 6 — spole; 7 — jūgs�����������������������������������������������������������������
	8.8. att. Elektromagnētiskais laika relejs 1 — lieta silumīnija pamatne; 2 — vara cilindrs; 3 — regulējama atslēdzošā atspere; 4 — skrūve gaisa spraugas regulēšanai; 5 — enkurs; 6 — nemagnētiska plāksnīte; 7 — svira; 8 — U veida serde; 9 — spole; 10 — kontakti��������������������������������������������������
	8.9. att. Polarizēto releju magnētiskās ķēdes a — virknes shēma; b — paralēlā shēma; c — tiltiņa shēma; d — ieejas-izejas raksturlīkne�ntakti�����������������������������������������������������
	8.10. att. Polarizētais relejs 1 — serde; 2, 3 — pastāvīgais magnēts; 4 — enkurs; 5 — nekustīgais kontakts; 6 — kontaktatspere ar kustīgo kontaktu; 7 — tērauda plakanā atspere; 8 — stiprināšanas skrūve; 9 — vadības spole�������������������������������������������������������
	8.11. att. Neitrālais-polarizētais relejs 1 — polarizētais enkurs 2 — neitrālais enkurs — polarizētā enkura pārvietojums�㘹〰㜳〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㜳〰㍢〰㈰〰㌶〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰
	8.12. att. PBПT tipa pneimatiskais laika relejs 1 — regulēšanas adata; 2, 3 — mikroslēdži; 4 — atslēdzošā atspere; 5 — spole; 6 — T veida enkurs; 7 — svira; 8 — atspere gaisa iesūkšanai; 9 — membrāna; 10 — pneimatiskā kamera����������������������������������������
	8.13. att. Elektromotora laika relejs 1 — elektromagnēts; 2 — elektrodzinējs; 3,4 — sajūgs; 5 — kontakti, 6 — zobratu pārvads; 7 — diski; 8, 9, 10, 11 — izciļņi; 12 — svira; 13, 16 — kontakti; 14, 15 — kontaktatsperes; 17 — spirālatspere�〰㜳〰㈰〰㘱〰㘴〰㘱〰㜴〰㘱〰㍢〰㈰〰㌲〰㉣〰㈰〰㌳〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙤
	8.14. att. Bimetāla termoreleja darbības princips (a) un plāksnītes sildīšanas veidi (b) 1 — bimetāla plāksnīte; 2 — sildelements����������������������������������������
	8.15. att. Bimetāla termorelejs 1 — korpuss; 2 — regulators; 3 — ieslēgšanas poga; 4 — ass; 5 — nekustīgie kontakti; 6 — kustīgais kontakttiltiņš; 7 — izcilnis; 8 — atspere; 9 — bimetāla plāksnīte; 10 — ass����������������������������������������
	8.16. att. Termoreleja aizsardzības raksturlīkne 1 — aukstai bimetāla plāksnītei; 2—ar IN sasildītai bimetāla plāksnītei���������������������������������������������
	8.17. att. Termoreleja diferenciālas atslēgšanas princips a — trīsfāžu pārslodzes gadījumā; b — vienas fāzes pārtraukuma gadījumā; 1 — bimetāla plāksnītes; 2 — fāzes "pazušanas" bīdnis; 3 — pārslodzes bīdnis; 4 — pārnesuma svira; 5 — kustīgā kontakta svira; Sl — kustības virziens pārslodzes gadījumā; S2 — kustības virziens fāzes pārtraukuma gadījumā; S3 — kustīgā kontakta atslēgšanās virziens; c — termoreleja konstrukcija strāvai IN- = 170 A; 1 — bimetāla plāksnīte; 2 — sildelements; 3 — atslēdzošā svira; 4 — apkārtējās temperatūras kompensācijas plāksnīte; 5 — pārslēdzošais kontakts; 6 — atslēdzamais nekustīgais kontakts; 7 — ieslēdzamais nekustīgais kontakts; 8 — regulējama skala; 9 — atgriezējpoga�㄀㐀　　㈀　　　㘀㈀　　㘀㤀　　㘀搀　　㘀㔀　　㜀㐀　㄀　㄀　　㘀挀　　㘀㄀　　㈀　　　㜀　　　㘀挀　㄀　㄀　　㘀戀　　㜀㌀　　㘀攀　㄀㈀戀　　㜀㐀　　㘀㔀　　㌀戀　　㈀　　　㌀㄀　　㌀　　　㈀　㈀　㄀㐀　　㈀　　　㘀㄀　　㜀㌀　　㜀㌀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　
	8.18. att. Gāzu izplešanās termoreleja uztverošais mezgls 1 — balons ar gāzi; 2 — membrāna; 3 — kapilārvads�������������������������
	8. 19. att. Līmeņa kontroles releja darbības diagrammas, sūknējot šķidrumu rezervuārā a — līmeņa uzturēšana noteiktās robežās; b — maksimālā līmeņa kontrole; c — līmeņa uzturēšana noteiktās robežās ar diviem elektrodiem��������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	8.20. att. Griešanās virziena releja shēma 1 — ass; 2— pastāvīgais magnēts; 3 — cilindrs; 4 — īsi slēgti vijumi 5 — svira; 6, 7 — kontakti�����������������������������������
	8.21. att. Spiediena relejs 1 — korpuss; 2 — virzuļi; 3 — skrūve; 4 — sviras; 5 — vāks; 6 — mikroslēdži; 7 — uzgriežņi; 8 — atsperes; 9 — stieņi; 10 — spilvens; 11 — stieņi; 12 — membrāna; 13 — iemava; 14 — uzgrieznis����������������������������������������
	8.22. att. Herkonu releju vadība ar spoli a — bez ārējā magnētvada; b — ar ārējo magnētvadu�〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙤〰㘹〰㙢〰㜲〰㙦〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘴〱㝥〰㘹〰㍢〰㈰〰㌷〰㈰㈰ㄴ〰
	8.23. att. Herkonu releja vadība ar pastāvīgo magnētu�惩崪��������0㍢0㈰烧崪僧崪ꃃ
	8.24. att. Daudzkontaktu herkonu releji a — herkoni novietoti spolē; b — herkoni novietoti spoles ārpusē�ontakti, 6 — z
	8.25. att. Polarizētais herkonu relejs 1,6 — nekustīgie kontakti; 2 — kustīgā kontakta plāksnīte; 3 — balons; 4 — ārējais magnētvads; 5 — spole 7 — pastāvīgais magnēts������������������������������������������������������������
	8.26. att. Herkonu strāvas relejs 1 — herkons; 2 — šunts; 3 — strāvas vads�— pastāvī
	8.27. att. Herkonu termorelejs a — vienfāzes; b — trīsfāžu; 1 — pastāvīgais magnēts; 2,5 — izvadi; 3 — termomagnētiskais vads; 4 — rezistors; 6 — magnētvads; 7, 9 — kontaktplāksnītes; 8 — herkons��������������������������������������������������
	8.28. att. Herkonu releji ar atmiņu I,l' — magnētiskās atmiņas elementi; 2,2' — spoles, 3 — kontaktplāksnītes, 4 — šunts�㜶〰㘹〰㘵〰㙥〰㘶〱〱〰㝡〰㘵〰㜳〰㍢〰㈰〰㘲〰㈰㈰ㄴ〰㈰
	8.29. att. Maiņstrāvas herkonu relejs a — skats no augšas; b — skats no sāniem bez spoles; 1 — kontaktplāksnīte — magnētiskās atmiņas elements; 2, 3 — kontaktplāksnītes; 4 — balons; 5 — feromanētiskais šunts; 6 — spole�������������������������������������������������������
	8.30. att. Herkonu vadības strāvas Iv un komutējamās ķēdes strāvas Ik izmaiņas, relejam nostrādājot to — sprieguma pieslēgšanas spolei laika moments; t1 — pirmais kontaktu saskaršanās moments; t2 — kontaktu vibrāciju beigu moments; t3 — kontaktu "šūpošanās" beigu moments; ta— kontaktu kustības sākums�������������������������������������������������������������������������������������
	9.1. att. Asinhrondzinēja vadības blokshēma S1 — atdalošais slēdzis; A1 — īsslēguma aizsargaparāts; K — kontaktors; A2 — dzinēja avārijas režīmu aizsargaparāts; B — savstarpējās bloķēšanas iekārta (reversīviem palaidējiem); S2 — kontaktora stāvokļa signalizācijas iekārta; V — kontaktora vadības aparāti; M — asinhrondzinējs; 0 — operators; AVS — automātiskās vadības sistēma; DM — darbināmais mehānisms, CGS — ceļa un gala slēdži�㙡〰㜵〰㈰〰㘲〰㘵〰㘹〰㘷〰㜵〰㈰〰㙤〰㙦〰㙤〰㘵〰㙥〰㜴〰㜳〰㍢〰㈰〰㜴〰㌳〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㜵〰㈰〰㈲〱㘱〱㙢〰㜰〰㙦〱㘱〰㘱〰㙥〱〱〰㜳〰㈲〰㈰〰㘲〰㘵〰㘹〰㘷〰㜵〰㈰〰㙤〰㙦〰㙤〰㘵〰㙥〰㜴〰㜳〰㍢〰㈰〰㜴〰㘱㈰ㄴ〰㈰〰㙢〰㙦〰㙥〰㜴〰㘱〰㙢〰㜴〰㜵〰㈰〰㙢〰㜵〰㜳〰㜴〱㉢〰㘲〰㘱〰㜳〰㈰〰㜳�
	9.2. att. Magnētisko palaidēju komplektācijas princips KIM-K3M — kontaktori; Fl, F2 — termoreleji; K — sānu papildkontaktu bloki; K1A — elektronu laika relejs; A — savienošanas bloks; B — mehāniskā bloķētājcilpa; C — piestiprināšanas sliede��������������������������������������������������
	9.3. att. Magnētisko palaidēju aksesuāri Aksesuāru atšifrējums: CF4-8F95 — kontaktori, G2lB, 280, 481, 482, 483 — kontaktoriem no sāniem piestiprināmi dažādu kombināciju palīgkontaktu bloki un to turētāji, G4BO, 484 — kontaktoriem virspusē pieliekamie dažādu kombināciju palīgkontaktu bloki, G490-494 — elektroniskie laika releji, G485-487 — palīgkontaktu kombinācijas ar kontaktu nostrādes pneimatisku kavējumu, G222, 272 — mehāniskas sakabes iekārtas, G223, 269 — mehāniska bloķēšanas ierīce, G231, 232, 271, 281 — pieslēgspaiļu bloki, G285 — palīgspaiļu bloks, 8A135, 235, 435 — tiltiņsavienojumi, 8A126 — uzrakstu un numerācijas plāksnītes, 3958 — numerācijas simboli, attēlā nav parādīti G318-322 bloki — elektromagnētisko traucējumu novēršanas RC v. c. filtri, kā arī termoreleji RF9-RF95�㘸〱〱〰㙥〰㘹〰㜳〰㙤〰㜳〰㉣〰㈰〰㐳〰㐷〰㔳〰㈰㈰ㄴ〰㈰〰㘳〰㘵〱㍣〰㘱〰㈰〰㜵〰㙥〰㈰〰㘷〰㘱〰㙣〰㘱〰㈰〰㜳〰㙣〱ㄳ〰㘴〱㝥〰㘹〰〰㌶㘱㌰㌰㌷㌵㌰㌰㌲㌰㌰㌰㌶㌲㌰㌰㌶㌵㌰㌰㌶㌹㌰㌰㌶㌷㌰�����␀��頂��������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	9.4.a att. Nereversīva magnētiskā palaidēja pieslēgumshēma asinhrondzinēja manuālai distancvadībai. Aizsardzība ar kūstošo drošinātāju un termoreleju. Poga SB1 — "START"; SB2 — "STOP"�����������������������������������������������������������������
	9.4.b att. Nereversīva magnētiskā palaidēja pieslēgumshēma asinhrondzinēja manuālai distancvadībai. Aizsardzība ar automātslēdzi. Poga SBI — "STOP"; SB2 — "START"������������������������������������������������������������
	9.5. att. firmas "Lovato-Rez LTD" magnētiskā palaidēja (elektromagnētiskā startera) pieslēgumshēma Vadības pogas iemontētas magnētiskā palaidējā plastmasas kārbas vākā��������������������������������������������������������������������������������
	9.6. att. Reversīvas darbības magnētiskā palaidēja pieslēgumshēma asinhrondzinēja manuālai distancvadībai Poga SB1 — "STOP"; SB2 — "Uz priekšu"; SB3 — "Atpakaļ". Shēmā realizēta elektriskā dubultbloķēšana, tādēļ mehāniskā bloķēšana nav paredzēta. Pirms gaitā esoša asinhrondzinēja reversēšanas tas jāaptur, īslaicīgi nospiežot pogu SB1.����ꀊ�㄃�晥晦〰㌹〰㉥〰㌵〰㉥〰㈰〰㘱〰㜴〰㜴〰㉥〰㈰〰㘶〰㘹〰㜲〰㙤〰㘱〰㜳〰㈰〰㈲〰㑣〰㙦〰㜶〰㘱〰㜴〰㙦〰㉤〰㔲〰㘵〰㝡〰㈰〰㑣〰㔴〰㐴〰㈲〰㈰〰㙤〰㘱〰㘷〰㙥〱ㄳ〰㜴〰㘹〰㜳〰㙢〱〱〰㈰〰㜰〰㘱〰㙣〰㘱〰㘹〰㘴〱ㄳ〰㙡〰㘱〰㈰〰㈸〰㘵〰㙣〰㘵〰㙢〰㜴〰㜲〰㙦〰㙤〰㘱〰㘷〰㙥〱ㄳ〰㜴〰㘹〰㜳〰㙢〱
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